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2026年度科技成果转化应用场景项目指南

1.面向制造企业智能分拣场景的国产化人形机器人仿真训练系统应用。为解决制造企业现有分拣机器人训练时间长、效率低等问题，基于全国产化人形机器人仿真训练系统，建设工业仿真场景、零配件数字资产库，开发分拣任务训练、仿真数据生成与评测等模块，应用在相关制造企业或工厂的分拣机器人训练场景，实现仿真训练后机器人真机抓取成功率≥90%，带动本土制造企业分拣智能化改造。
2.面向儿童孤独症谱系障碍早筛与干预的人形机器人应用。针对儿童孤独症谱系障碍筛查不及时、干预标准与质量参差不齐、汉语构音矫正难度大等问题，基于人形机器人开展孤独症谱系障碍辅助诊断技术、专属训练技术及专属大模型研究，实现早期筛选与干预。完成不少于100例儿童孤独症谱系障碍早期干预，汉语声母/韵母识别准确率≥92%，构音错误纠正有效率≥85%，并在相关康复机构或培训中心应用。
3.面向锡膏类物料的自主抓取转运人形机器人应用。针对光电子行业生产中锡膏类物料人工分拣易出错、上料搅拌质量不一致，易混料等问题，开展多物料精准感知、多规格物料自适应柔顺抓取控制、产线联动下全流程自主搬运路径规划与避障等技术研究，研制面向锡膏类物料自主抓取转运人形机器人，并在光电子领域锡膏类物料自动转运场景中应用，实现锡膏类物料型号识别与配送准确率≥99%，抓取成功率≥90%，物料损耗率≤3%。
4.面向密集人群场景基于视觉语义导航的导览人形机器人应用。针对当前导览人形机器人依赖预设路径导航、缺乏语义理解能力、开放复杂环境下自适应不足等问题，研究多模态语义几何感知、动态层级化场景记忆、云边协同导航决策等技术，研发基于视觉语义导航的自主导览人形机器人，并在5个以上园区或展厅的导游导览场景中应用，实现视觉语义导航定位误差≤0.5m，在异构障碍物密度≥10个/10m²场景中，避障任务成功率≥90%。
5.用于半导体制造晶圆键合工艺开发的自主工业软件。基于国内晶圆键合工艺开发高度依赖国外仿真软件的现状，开发表面状态表征参数库、界面机理模型库等相关模块，研究晶圆键合机理、参数窗口、界面缺陷与可靠性协同优化的自主工业软件，实现界面结合强度预测偏差≤15%、翘曲/残余应力预测偏差≤20%、缺陷风险识别准确率≥80%，应用在先进封装及半导体制造企业的晶圆键合研发、试验等场景。
6.用于档案数据安全的量子防护系统。针对量子计算机发展对传统档案加密技术构成威胁、缺少高等级安全防护、传统量子加密方案成本高等问题，进行档案数据量子加密+抗量子算法双重防护部署技术研究，研制用于档案数据安全的量子防护系统，实现10公里内密钥速率≥300Mbps，密钥对生成≥3700次/秒、加密≥3100次/秒，保障民生、政务档案数据安全，应用在相关单位档案系统的安全防护场景。
7.面向公共安全的智能体安全检测及防护关键技术应用。为解决目前公安部门AI面临的合规检测能力不足、抗攻击鲁棒性差、AI智能体风险监测空白等问题，研究用于公共安全的大模型合规检测和AI智能体风险检测技术。实现自动化检测典型对抗攻击类型≥10种，检测准确率≥95%，溯源准确率≥90%，筑牢公共安全底座，应用在相关公安部门的典型AI智能体防护等场景。
8.用于中药方剂智能化研发与安全性评估的AI智能体开发平台。面向中药方剂研发周期长、多源数据难以有效融合等痛点，以中医药多源数据库及初步模型验证为基础，建立疾病靶点等数据库、开发AI方剂研发助手、开展方剂有效性与安全性评估，研制AI方剂智能体研发平台。平台覆盖中药材≥130种、解决中西医疾病及症状≥100个、AI方剂助手准确率≥95%，在创新中药与大健康产品研发、精准诊疗等场景应用。
9.用于信息孤岛环境的无人机端侧自主决策系统。针对无公网、弱GPS等“信息孤岛”环境中传统无人机依赖人工遥控、断网即失能的痛点，通过研发模型轻量化、多模态感知、零样本语义理解、安全校验等技术，研制无人机端侧自主决策系统。实现极小算力下的端侧大模型部署，视觉推理延迟≤50ms，复杂任务规划推理延迟≤6s，在模拟干扰场景下目标跟踪平均精度均值≥80%。应用于无公网、弱GPS极端环境下灾害救援、深山巡检与安全侦查等场景。
10.基于时空智能的矿山动态实景孪生系统。传统矿山数字孪生受困于静态可视化局限，在高动态强干扰环境中难以自主感知与决策，通过研发集成孪生场景动态重建、自然语言交互、时空数据智能计算等技术，构建面向高动态强干扰的矿山实景孪生系统及感知—规划—执行深度协同的时空智能体。实现GB 级地质体分布模型建模时间＜20秒，模型匹配精度优于0.2米，动态目标识别跟踪时延＜2秒，支持自然语言指令解析与任务调度。应用于井下无人作业、矿山资源管理、应急指挥等场景。 
11.用于近距贴壁高空作业的智能飞行器。针对传统高空作业设备在狭窄高空场景中悬停刚度不足、贴壁易失控、缺乏物理隔离与失效保护机制等安全缺陷，通过集成抗风补偿、微距避障、载荷集成等技术，打造可高空贴壁精细化作业的智能飞行器。实现载重≥450kg、抗风6级、厘米级悬停，可在城市狭小空间及复杂线缆环境下实现贴壁飞行与精细化作业。应用于超高层建筑清洗、高楼灭火等高空作业领域场景。
12.用于深海深空环境中的制氢/发电双效膜电极组件。面向深空/深海探测中极端环境下的能源补给与生命维持难题，通过突破双效一体化结构设计、耐压封装、双模式智能切换、抗低温催化层等技术，研制面向极端环境的双效膜电极组件及电堆。实现发电效率≥64%、电解效率≥90%，模拟深海/深空环境全天候稳定运行30天以上且衰减≤10%。应用于深海平台生命维持与深空探测储能等极端环境场景。
13.用于汽车白车身高精度高效率在线测量的智能装备。针对汽车白车身在线测量场景中微米级精度与分钟级节拍的双重挑战，以高精采集、智能路径规划、点云高效处理为技术核心，研制汽车白车身尺寸精度在线测量装备。在应用于白车身总成在线全检场景下，实现单次测量幅面≥300mm×300mm，单次测量时间<0.2s，单次测量精度±0.01mm，精度误差≦0.02mm/m。
14.基于生物酶法合成用于胰腺炎诊断的关键底物原料产业化。针对体外诊断关键底物依赖进口等问题，在已有小试工艺验证的基础上，研发生物酶法高效合成、工艺放大与规模化分离纯化技术，实现百公斤级稳定量产，达到产品纯度≥95%、水分含量≤2%、菌落含量≤5cfu/g和批间差≤10%等关键指标，开发具有自主知识产权的高性能诊断原料，用于急性胰腺炎等疾病的临床体外诊断试剂生产及医学检验场景。
[bookmark: _GoBack]15.面向生物辅酶研发与产业化的AI生物制造平台。基于当前生物辅酶研发中关键酶催化效率低、代谢通路设计局限等现实瓶颈，在已有AI生物制造系统基础上，建成专用知识库与工艺数据库，优化AI辅助智能平台，完成从研发设计到中试验证的全流程智能化落地。实现生物辅酶公斤级稳定生产，产品纯度≥98%，服务于人工智能赋能生物制造产业化场景应用。
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